Hypertherm Associates

@ RObOtmaSter® Software Group

OFFLINE PROGRAMMING SOFTWARE FOR ROBOTS

Esmerilhamento e acabamento de superficies

Reduza drasticamente o tempo de programagao robaotica

Crie programas roboaticos livres de erros com esse software de programacao off-line avancado e facil de usar.
Reduza o tempo de programacao e elimine o tempo de maquina parada do robé em execucodes de producao de
todos os tamanhos.

Possibilite que seus especialistas em processo utilizem todo o potencial do seu rob6, mesmo sem ter experiéncia
em robética.
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https://www.robotmaster.com

Desafios da opcdo manual

O esmerilhamento e o acabamento manuais de superficies
sdo tarefas demoradas e mondtonas

Os operadores precisam ter um alto grau de habilidade
técnica
As tarefas sdo geralmente exaustivas, o que leva a um alto

indice de rotatividade de méo de obra e a necessidade
de novos treinamentos

Normalmente resulta em acabamentos inconsistentes,
retrabalho e aumento de pegas de sucata

Risco mais alto de les6es nos funcionarios e de danos
ambientais

Gargalos de produgéo séo frequentes devido a escassez
de mao de obra

Controle do ferramental
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Aplicacdes de superficie programadas com o Robotmaster

Jateamento

= Jateamento com granalhas
(Shot peening)

* Martelamento

Esmerilhamento

Polimento

Pulverizagéo/pintura * Endurecimento a laser

Inspecéo = E muito mais

Para obter mais informagdes, visite: www.robotmaster.com

Robotmaster ¢ uma marca comercial da Hypertherm, Inc. e pode estar registrada
nos Estados Unidos e/ou em outros paises. Todas as demais marcas comerciais
constituem propriedade de seus respectivos proprietarios.

Para mais detalhes sobre os niimeros e tipos de patente da Hypertherm Associates,
acesse o site www.hypertherm.com/patents.
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Principais vantagens da programacdo com a tecnologia
de superficie do Robotmaster

= Geragio automatica de caminhos a partir de modelos
de CAD no Robotmaster®

= Programacéo simples de trajetorias de superficie
de diferentes complexidades

= Entre os padrdes e estratégias de caminhos estéo:
mutante, espiral, paralelo, senoidal, trocoidal, triangular
e formato de 8

= Ferramentas avangadas de edigdo de caminhos para
controle da trajetdria do robd

= Definicdo de transigdes inteligentes de entrada, de saida
e de caminhos

= Controle da orientagdo da ferramenta para uso da parte
frontal, traseira e/ou lateral da ferramenta

* Redugao drastica do tempo de programacéo,
principalmente em ciclos de grande diversificagao
e baixo volume

* Reducgéo da quantidade de retrabalho e sucata como
resultado de uma definigdo de caminho e parametros
consistentes e precisos

= Otimizagdo do caminho do programa, a fim de evitar
erros e colisdes

= Retorno visual ao vivo enquanto as mudangas séo feitas
no programa; identificagdo de erros e colisdes roboticas
e resolugdo desses problemas com poucos cliques

= Maximizagao da lucratividade e aumento do retorno
sobre o investimento em robdtica

Padrdes e estratégias de caminhos
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Senoidal Trocoidal Triangular Figura 8

Robo assume a producéo de lipskin em fabricante do setor
aeroespacial

Escaneie o QR code para saber mais sobre o uso do Robotmaster em aplicagdes
de superficie e conheca a histdria de sucesso da McStarlite.

Como uma empresa 100% de propriedade dos funcionarios,
estamos todos focados em oferecer uma experiéncia superior
ao cliente. www.hyperthermassociates.com/ownership

A gestdo ambiental é um dos principais valores da Hypertherm
Associates. www.hyperthermassociates.com/environment
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https://www.hypertherm.com/csr
https://www.instagram.com/robotmaster/
https://www.facebook.com/RobotmasterOLP
https://www.youtube.com/robotmaster
https://www.linkedin.com/company/robotmaster-/
https://www.robotmaster.com
https://www.hyperthermassociates.com
https://www.robotmaster.com/en/applications/grinding-finishing

